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Sommario

e Robotica Cognitiva

e RoboCu

° RObOt
o Visione e localizzazione
o Coordinamento

¢ Ragionamento su azioni
o Pianificazione
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o Ragionamento probabilistico
e Applicazioni

o Robot per il soccorso

o Robocare

Robot cognitivi: prospettive

¢ Pianificazione e ragionamento probabilistico
e Euristiche per I'analisi dei dati sensoriali derivanti dal contesto

o Uso di informazioni sulle caratteristiche dell'ambiente in SLAM

o Conoscenza sull'ambiente per guidare 1'esplorazione e la navigazione
e Configurazione dinamica del sistema multi-robot
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